Automatizacion Industrial

Sistemas Electro-Neumaticos



Automatizacién con Electro-Neumaticos: Sistema de activacion método directo
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Sistema de activacion método indirecto
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Sistema de activacion con auto sostenimiento y apagado previo.
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Sistema de activacion con auto sostenimiento y apagado previo automatico.
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Sistema de activacion de un cilindro modo automatico y sensor mecdanico de contacto (Reed Switch).
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Sistema de activacion de un cilindro modo automatico y sensor de proximidad.
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Secuencia manual de dos actuadores
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Secuencia Automatica de dos actuadores: | A+ | B+ | A- | B- |
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Secuencia Automatica de dos actuadores: | A+ | B+ | A- | B- |
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Ejercicio de entrega:

Disefiar el circuito electroneumatico en modo manual y automatico de las secuencias:
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